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1. ZARIZENi — AUTOMATICKA PILA 600 CAMEL X
1.1. IDENTIFIKA CNi UDAJE

Ucastnici vystavby :

Nazev stavb! Automaticka pila 600 CAMEL X
Investor: 5
Dodavatel technologické&asti: PEGAS-GONDA s.r.o(s.Armady 322, 684 01 Slavkov u Brna

1.2. ZAKLADNI UDAJE
Ochrana ped nebezpmym dotykem:
- nezivych¢asti samdéinnym odpojenim od zdroje a ddipljicim pospojovanim dle
CSN EN 60204-1 ed.2.6.3 al.8
- Zivychéasti krytim a malym napim dle CSN EN 60204 ed.21.6.2 agl.6.4

1.3. PROJEKTOVE PODKLADY

- pozadavky technologick#sti projektu

- stavajici projekt elekte@sti

-CSN a gisludné pedpisy:
CSN 330165 (1.3.2008) Zdeni vodEa barvami nebaislicemi
CSN EN 60204-1 ed.2 (1.6.2007) Elektrickd&izani pracovnich str@j
CSN 33 2000-4-41 ed.2 (1.8.2007) Ochrakedpirazem el.proudem
CSN 33 2000-5-54 ed.2 (1.9.2007) Uzemina ochranné vodé
CSN 33 2000-6 (1.9.2007) Revize
CSN EN 60439-1 ed.2 (1.11.2000) Typ.zkouSewréasa typ.zkousené rozv&ee
CSN EN 50110-1 ed.2 (1.9.2006) Obsluha a pracdekriekych zaizenich
CSN EN 13898 (5/2004)

a k nim nalezejici normy aedpisy.

1.4. TECHNICKE UDAJE
1.4.1 Rozvodna soustava TN-S

1.4.2 Napt'ova soustava
3/N/PE AC 400/230V 50Hz, TN-S
2 AC 24V 50Hz, PELV

1.4.3 Ochranafied nebezp#mym dotykem:
- nezivych¢asti samainnym odpojenim od zdroje a ddpljicim pospojovanim dle
CSN EN 60204-1 ed.2.6.3 a¢l.8
- Zivychéasti krytim a malym napim dle CSN EN 60204 ed.21.6.2 agl.6.4

1.4.4 Vliv prostedi
Pro instalaci uvaZzovaného provozniho souboru sedgoklada vnini prostedi, prostc
normalni (AB5,AC1,AD1,AE1 AF1,AG2,AH2,AK1,AL1,AM1,R1,AR1,BA4,BC3,BD1,BE1).

1.45 Meteni spoteby elektrické energie
Méteni spoteby elektrické energie nenfggmétem tohoto projektu.

1.4.6 Vykonova bilance - technologickast osazen4 ri@enim
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1.4.7

1.4.8

Instalovany vykon Pi= 6.7 kW
Sowasny gikon Ps= 12.0 kW
Vypocétovy proud I= 191 A

Privod elektrické energie

Hlavni grivod rozvadce RM je gedmétem dodavky provozniho souboru. Je proveden kal
HO5VV-F (CYSY) 5Cx2,5, dopottené jiSéni na stras napdjeni jistiem SchneideCompac
NS100N,TM-D 20A.

Kompenzaceciniku
Neni gedmétem tohoto projektu.

1.5. POPIS TECHNOLOGICKE CASTI
1.5.1. SEZNAM SPOTREBICU
Cislo pozice Popis Ret Pi(kW)
M1 Pohon pasu 1 4,0
motor Cantoni PSkg100L-4
4kW,400VAC,9,2A
M2 Cerpadlo emulze 1 0,12
EP Slavkov,3COA4-12HP1
0,12kW,400V,0,33A
M3 Hydroagregat 1 1,8
EP Slavkov,MA-AL80L-247115-4
1,8kW,400VAC,3,8A
M4 Chlazeni M1 1 0,06
motor Sunon DP200A
230VAC,0,27A
M7 Cistici karta¢ 1 0,12
motor Siemens 1LA7060-4AB10
0,12kW,400VAC,0,42A
Rozvadé RM 1 0,35
1.5.2. TECHNICKY POPIS

Rozvadé¢ RM

Rozvadc stroje RM je skinového provedeni v kryti IP 40/00 o roarech 550x1020x320mm.
Je osazen hlavnim vypitean/vypingem nouzového vypnuti, vypnuti a zapnuti stroje gZme
rucné, pii otevienych i zavenych dvéich. Dale obsahuje spinaci a jisti¢igtroje, frekvern
meéni¢ pro hlavni pohon affstroje pro napajeni pomocnych obvo&ouwasti rozvaie je té
fidici systém KS) MAHL-ABF/10EO s ovladacim panelem obsahujicim klavesni
alfanumericky displej.

Rozvad¢ je zadni stranou namontovan namr&troje. Hlavni fivod je proveden kabele
HO5VV-F 5Cx2,5 jiS¢énym na stra&ptivodu jistcem 20A.
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Ovladani a signalizace

Jednotlivé pohony je mozno ovladatmi z ovladaciho panelR®S, v gipadk automatickér
chodu je strofizen timtoR S za obasné pitomnosti obsluhy.
Podrobnosti k ovliadamS viz “Navod k pouziti”.

Strojni ¢ast

VSechny pohonye mozné vypnout prostdnictvim tl&itka nouzového zastaveni ungrstho n
ovladdacim panelu. Po stisknuti je dilko aretovano ve stisknuté poloze,c¢itko je mozn
uvolnit poot@enim. Po uvoléni tiatitka Zzistanou pohony vivodnim stavu tzn. vypnuté.

Pri otevieni kryfi pasu, petrZzeni pasu nebo poklesu tlaku v hydraulice je&kdldn cho
pohoni.

Chod pohon je blokovan také ip vypnuti nadproudové ochrany motoresp.f@i zaseknu
vynasee..

- ovladaci panel
je sowasti rozva&ke RM, obsahuj® S MAHLER a tl&itko nouzového zastaveni.

- pohon pasu M1
je napajeny z frekveémiho nEni¢e umiséného v rozva&gi RM. Jeho chod jerizet
prostednictvimRS. Motor je nucefichlazen pomoci ventilatoru pol&m&ho motorem M4.

- hydroagregat
sowasti hydroagregatu jsoud¢ vlastniho pohonu M3 i sniria tlaku oleje a venti
umisené na hydraulickém rozvasl. Ventily jsou ovladany progednictvimRS.

- cerpadlo emulze M2
cerpadlo je umigho po pravé stranstroje na krytu vany chladici kapaliny a slou
chlazeni pilového pasuigezu. Jeho chod je ovladan piesinictvimRS.

- vynase tiisek M6
vynase tiisek je umisiny nadcéerpadlem emulze, slouzi k vynaSefisek vziklych pfi
fezani a zaji@je jejich transport do kontejneru. Jeho chodizen prostednictvimRS. L
pohonu vyna&e M6 je umisin snimg& zaseknuti SQ27.

- (distici kart& M7
slouzi k ometanittsek vzniklych i fezani ztezného listu. Karié&je umisén zaiezem po
ochrannym krytem hnaci kladky. Jeho chod je ovlgatastednictvimRS.

1.5.3 SIGNALIZACE PORUCHY PILY

Stroj je vybaven bezgrostnimi snim& SQ1, SQ1A otekeni krytu, poruchovymi sniniaSQ:
pro indikaci getrzeni pasu, SQ2A pro kontrolu tlaku olej@ papinani pasu a SQ2Jrc
kontrolu spravného chodu vynageTyto snimae \&etns tlagitka “NOUZOVE ZASTAVEN/"
umiséného na ovladacim panelu aktivujti pporuSe zastaveni stroje a hlaSeni por
prostednictvimiidici jednotky MAHLER.

Bezpe&nostni modul Al spolang s tlasitkem nouzového zastaveni SA1 a bé&ppstnimi
snima&e SQ1, SQ1A jsou &ené pro zastaveni stroje kategorie 0@BN EN 60204-1 a spliji
bezpenostni funkci kategorie 4 diESN EN 954-1.
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E/W 01

nouzove zastaveni stroje stisknutéitleo nouzového zastaveni

E/W 02 vypnuti tepelné ochrany hydrauliky ( modul QF2aédmngrny proud do

X\ypnutl tepelnych ochran skupir ¥notoru M3 ( -Cerpadlo hydrauliky), #kdy souvisi s nastavenym

maximalnim tlakem na centrale

E/W 03 vypnuti tepelné ochrany kat& ( modul QF8) nebo ochrany ventilatory

\éypnuti tepelnych ochran S‘ku‘jir\‘llavniho motoru ( QF9).iRinou miZe byt i nadrérna teplota pohonu

pasu ( wpnuti termokontaktu ST1).

E/W 04 vypnuti tepelné ochrany QF6 nebo QF6A - n&uhy proud do motoru

vypnuti tepelné ochrany

emulznichserpadel emulznichterpadel ( M2, M2A) ( ¥tSinou byvaterpadlo me chanicky

zablokované)

E/W 05 | vypnuti tepelné ochrany vynése vypnuti tepelné ochrany QF5 nebo QF5A - n&ay proud do motoru

trisek vynaseée ( M6, M6A) - mize byt mechanicky zablokovan vyné&Se

E/W 07 bud’to je pas praskly nebo sjel z kladky ( zareagosaBhijni spinau

napinaci kladky SQ?2 - kladka se dostala do kragihanické polohy)
problém s napnutim pasu nebo je maly napinaci tlak ( zareagoval tlakoviiapsQ2A na
hydrocentrale u sekce napinani - zkontrolujte reapitiak nebo se musi
znovu sgidit tento tlakovy sping

E/W 08

nedoviraji pravé nebo levé dee( ochranné kryty kladek) nebo je

otewreny kryt pasu posSkozeny éktery ze spingai ( SQ1 - levy kryt, SQ1A - pravy kryt)

E/W 09

je vypnutéerpadlo hydrauliky musi se zapngatpadlo hydrauliky+C36 ( klavesa F1)

E/W 12 zkontrolujte mni¢ ( A9), pogipadt ho restartujte vypnutim jise QF3 (

displej na nani¢i musi Uplé zhasnout). kdy st&i jen na ndnici
porucha na ®ni¢i pro pohon stisknout STOP/RESET tl#tko). Situace rie byt zfisobena i
pasu nadn&rnou teplotou hlavniho pohonu ( zareagowddibo ST1).
Zkontrolujte teplotu pohonu péasu.

E/W 31

snimd& hladiny emulze SQ23 nizka hladina emulze neboigidai senoru SQ23.

E/W 36

upinacicelist pevného siraku je

otevena zavete pevny strak

1.54

1.55

E=EMERGENCY W=WARNING

KABELOVE ROZVODY

Jednotliva elektrickd Z&zeni jsou z rozvage pipojena kabelyHO5VV-F (CYSY), pohon
pasu kabelem CMFM, ventily kabely HO3VVH2F (CYLYY¥ipojenymi na vystupni svorky
rozvade.

Kabely k pohofim i signaliz&ni kabely jsou vedeny samo statmitikem stroje.

ZEMNENI A POSPOJOVANI

Ochranné pospojovani je navrzeno vedi Cu tizné dimenze zavislé nagsezu krajniho
vodice podleCSN EN 60204-1 ed.2 odst.8.

U pohonu M1 napajenéhdgs frekv.néni¢ je realizovano pracovni pospojovani diEN EN
60204-1 ed.2 odst.8.

Ve spodnicasti stojanu pily se nachazi Sroubova svorka REnd pro pipojeni k vrgjsi
ochranné uzeitovaci soustay.
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v £

Ve spodni¢asti stojanu pily se nachazi Sroubova svorka REnd pro fipojeni k vrgjsi
ochranné uzettovaci soustay

U pily bylo provedeno di€ SN EN 60204-1 ed.2 odst.18.2.2&teni spojitosti ochranného
obvodu s nasledujicimi vysledky:

CSN EN 60 204-1:2006 18.2.2 Test 1, 200mA

Description / name of the test Ground Conductor Resistance  Resistanc  Notes
point respect to the central conductor length measured e

plate connected to ground section (m) () calculated

(PE) (mm2) ©

M1- Drive of band 2,5 8,2 ok
M2- Emulsion pump 15 4.4 ok
M3- Oil pump 1.5 2,4 ok

M4- Cooling M1 1.5 7,3 ok

M6- Worm chip extractor 15 9,0 ok
M7- Cleaning brush 1.5 8,3 ok

* higher specific resistence of conductorsz R,

2. PROVOZNI A BEZPE CNOSTNI PREDPISY

Elektrotechnické zZézeni se musi udrzovat ve stavu, ktery odpovidatnyta
elektrotechnickym normam argqmpisim. Obsluhu jednoduchého el.fiz@ni, @i kterém
pracovnik nermize pijit do styku s¢astmi pod naftim, miZe vykonavat i pracovnik bez
elektrotechnické kvalifikace. Pracovnikiany pro obsluhu el. #zeni musi byt sezndmeny s
predpisy v rozsahu jim vykonavangnnosti, gipadré zaSkoleny na tutainnost podle
piisluSnych pedpidi. Pracovnici ufeni pro praci na el. ¥aenich musi byt pracovnici
alesp@ znali.

Doporuwiuje se po montézZi a uvedenitizani do provozu zkontrolovat vSechny svorkove
spoje souvisejici &nnosti rozva&e. Stejr tak postupovat aspdlx rainé.

Elektromontéazni prace je nutno zrealizovat ve smyshtnych noremCSN a souvisejicich
predpisi.

Po ukomeni elektromontaznich praci je nutné vykonat vyéhexizi v souladu <£SN 33
2000-6-61. Provozovatel je povinen vykonavat prelvid revize ve smysldSN 33 1500.
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c1

FU4, FU4A, FU7, FU7A, FU9,
FU12, FU12A, FU3, FU3A

KA1A, KA1B, KA2,

KA3, KA3A, KA9, A2, UV1, uv2
KA11, KA12, KA13
ZB10
U1
ZB2, X1: 6-8
QF2, GF6, QF 8, GF5, KM1A, KM4A
ZB1
A9
KM2, KM3, KM6, KM5, KM1B, KM4B
XPE
TR3
X1:1-5,9-84
TR2 TR1
TYP_ROZVADECE| SKRINoVY
POCET POL 1 DELENT -
KRYTI-ZAVRENY| 1P32 OTEVRENY IPOO
PRIVOD ZEZADU vYvoDy ZEZADU
ROZMER (mm) | STRKA 550mm | HLOUBKA 330mm VYSKA 1050mm
NATER -
NAPETOVE SOUSTAVY OCHRANA PROTI NEBEZPECNEMU DOTYKU
3/N/PE_AC 400V 50Hz, TN-S SAMOCINNYM ODPOJENIM 0D ZDROJE
2 24VDC, PELV MALYM NAPETIM
1 2 3 4 S 6 7 8 9
Investor: PEGAS-GONDA s.r.0. Vypracoval: Ing.Kopacek [Zména: Funkéni reference: =RM
Zakézka: 12272/10 Schvalil: [ Datum: 31.5.2010
Projekt: . Vykres: , I Méfitko: 1:1
Poloaut.pila 600 CAMEL X Rozvad é¢ RM T E——
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REFERENCNI TABULKA V/V

verze SW :
parametry

1.18
:27210.par

REFERENCE PLC bin.vystupy -AM REFERENCE PLC bin.vstupy
TYP: MAHL-ABF /10E0 11
VYVOD | ADRESA POPIS VYZNAM VYVOD | ADRESA POPIS VYZNAM
21.01 | Qot RAMENO- (KA2) | Y2 31.01 101 NOUZOVE ok=1
10, 11 NAHORU 10, 11 ZASTAVENI
21.03 Qo3 PEVNY SVERAK (KA3) | Y3 31.03 103 BLOKOVANI ok=1
10, 11 ZAVRIT 10, 11 NAPAJENI FC A9
21.05 | Q65 PEVNY _SVERAK (KA3A+KALC(SQ3)) | Y3A 31.05 | I05 NAPNUTT PASU (KA1A(SQ2+5Q2A)) | ok=1
10, 11 OTEVALT 10, 11 +TLAK OLEJE
21.07 | Qo7 31.07 | 107
10, 11 10, 11
21.09 | Q09 31.08 | 109 RAMENO DOLE (SQ4 or SQ4A) | dole=6
10, 11 10, 11
21.11 | Q11 31.11 I11
10, 11 10, 11
22.02 | @02 32.02 | I02
10, 11 10, 11
22.04 | Q04 32.04 | I04
10, 11 10, 11
22.06 | QOB 32.06 | I06
10, 11 10, 11
22.08 | Qo8 RAMENO- (KA9+KM2) | Y9 32.08 | I08
10, 11 ODEMKNOUT 10, 11
22.10 | Q1@ 32.10 | I10
10, 11 10, 11
22.12 | Q12 PAS NAPNOUT (KA11) | Y11 32.12 | I12
10, 11 10, 11
25.17 | Q17 PAS POVOLIT (KA12) | Y12 35.17 | 117 HYDRAUL IKA (QF2) | ok=1
10, 11 10, 11 NADPROUD
25.19 | Q19 2.PUMPA (KA13) | Y13 35.19 | I19 (VYNASEC PRISLUSENSTVE ok=1
10, 11 10, 11 NADPROUD)
25.21 | Q21 35.21 I21 EMULZ. CERP. (QFB) | ok=1
10, 11 10, 11 NADPROUD
25.23 | @23 HYDRAUL IKA KM2 35.23 | I23 KARTAC (GF8) | ok=1
10, 11 10, 11 NADPROUD
25.25 | @25 EMULZE KM3 35.25 | Ia5
10, 11 10, 11
25.27 | Q27 (VYNASEC TRISEK) PRISLUSENSTVI | KMS 35.27 | I27 FREKV.MENIC A9 (AQ) | ok=1
10, 11 10, 11 —PORUCHA
26.18 | Q18 36.18 | I18
10, 11 10, 11
26.20 | Q20 36.20 | I20
10, 11 10, 11
26.22 | Q22 36.22 | I22
10, 11 10, 11
26.24 | Q24 POHON (KA1A(SQ1+SQ1A) | KMB 36.24 | I24
10, 11 PASU +KA 1B (SQ2+SQ2A) ) 10, 11
26.26 | Q26 (APLIKATOR) PRISLUSENSTVE | AP 36.26 | I26
10, 11 10, 11
26.28 | Q28 36.28 | I28
10, 11 10, 11
ANALOG1-CN15 | FREKV.MENIC AQ ENC2-CN12 | POLOHA RAMENE BQ9
ANALOG2-CN16 | PROPORC. VENTIL Y1 ANALOGI-CN15 | FREKV.MENIC A9

RAMENO NAHORU
Q23 + Q1(Y2)

RAMENO DOLU
Q23 + QO8(Y9)

+ QO8(Y9)

+ DAC2(Y1)

o 1 "\‘(\x
\J 'B@U//;\N}

Investor: Vypracoval: Ing.Kopacek ‘Zména: Funkéni reference: =RM
Zakazka: 12272/10 Schvalil: ‘ Datum: 31.5.2010
Projekt: Vykres: Méfitko: 1:1

Poloaut.pila 600 CAMEL X

Ref.tabulka bin.V/V
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

Navrat (inicializace) na tovarni nastaveni, neni tfeba provadét u nového ménite. Pristupova prava v A1-01=2 (pristup do vSech parametr) neni treba ménit.

A1-03=2220 Resets all parameters to factory default settings.
Zadavani rychlosti externim potenciometrem.
B1-01=1 Selects the frequency reference input source.
Externi spousténi pres svorkovnici.
B1-02=1 Selects the run command input source.
Reverzace blokovéna - pro pily. ( pro drahy nastavujeme 0 )
B1-04=1 Permits or prohibits reverse Dperat
(zména sledu vystupnich fazi - @=standard, 1=prrepnout sled fazi)
(B1-14=0) Sets the phase order for drive output terminals U/T1, V/T2 and W/T3.
Doba rozbghu [s] z © na frekvenci v E1-04 . Pozor na Spitkovy proud pii rozbghu, pak doporucujeme prodlouZit.
C1-01=2s Sets the time to accelerate from © to maximum frequency.
C1-02=2s Doba dobshu pii zastaveni [s] z frekvence v E1-04 do 0. Pozor na Spitkovy proud nebo prepéti pri dobshu, pak doporutujeme prodlouZit.
C1-09=2s Sets the time to decelerate from maximum frequency to 0.Sets the time to decelerate from maximum frequency to © for the multi-function input fast-stop function.
C6-01=0 Nastaveni modu HD (HeavyDuty) pro konstantni moment - nastaveni modulatni frekvence 10kHz.
£6-02=4 Selects the load rating for the drive.Selects the carrier frequency.
KOEFICIENT. Kalibrace maximalni frekvence Hz - odpovida zobrazené rychlosti pasu 100 m/min (MAHLER). Nastavuje se pomoci tachometru.
E1-04=85,5 COEFFICIENT. Max Output Frequency.
Vystupni napéti [V] piril f =50Hz. Timto parametrem 1ze ovlivnit velikost proudu do motoru pii vysokych otackach.
E1-05=400V Max Output Voltage.
Frekvence [Hz] pfi rychlosti cca 15 m/min.
E1-07=14Hz Mid Output Frequency.
Napéti [V] pri rychlosti cca 15 m/min. Timto parametrem 1ze ovlivnit velikost proudu do motoru pifi nizkych otackach.
E1-08=100V Mid Output Frequency Voltage.
Jmenovity proud motoru [A] - opsat ze Stitku motoru !
E2-01=9, 2A Sets the motor nameplate full load current in amperes (A).
Nastaveni programovatelné svorky S3 - nouzovy stop NC. Pi1 rozepnuti ménit zastavuje po rampé v C1-09.
H1-03=17 Multi-Function Digital Input Terminal S3 Function Selection.
Nastaveni vystupniho signalizatniho relé MA-MC. Sepnuto, pokud se u ménite nevyskytla porucha a ménit je pfipraven k tinnosti.
H2-01=6 Multi-Function Digital Output Settings -Drive Ready.
o Potatecni rychlost pasu ( bez frekventni zadosti ) v procentech z frekvence v E1-04 (analogovy vstup 6V)
H3-04=20% Terminal A1 Bias Setting.
Analogové monitorovani 0-16V (2mA) na svorce AM-AC: 103 - monitorovani vystupniho proudu
H4-01=96 Selects the data to be output through multifunction analog output terminal AM.
KOEFICIENT. Kallbrace vystupniho sign&lu pro zobrazovani proudu (MAHLER) PR*1 nastaveni 100% 16V odpovxda ]menowtemu proudu ménice.
H4-02=108% COEFFICIENT. Sets terminal AM output level when selected monitor is at 100%. Maximum output voltage is
H4-03=0% KOEFICIENT. Drift (posun) V;Fstupmho 51gna1u pro zobrazovani proudu [(MAHLER).
COEFFICIENT. Analog Output Terminal AM Bia:

0 - pro motory bez ventilatoru, 1- pro motory s ventilatorem
L1-01=1 Motor Overload Protection Selectio

R Casova konstanta ochrany mnturu pr‘utl pretizeni.
L1-02=1min. Motor Overload Protection Tim

Zobrazovani vystupniho proudu (A) na dlsple]l ménicte
01-62=4 User Monitor Selection After Power

RYCHLOST PASU_V ROZMEZI 20-100m/min
BELT SPEED EXTENT 20-100m/min
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Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

;(rfl Typ Popis Vyrobce \C/:yesrlm.a

1 0,12kwW,400V,0,33A EP Slavkov,3COA4-12HP1

1 0,12kW,400VAC,0,42A motor Siemens 1LA7060-4AB10

1 0,18kW,400VAC,0,65A motor Cantoni SKg 63-482

1 1,8kW,400VAC,3,8A EP Slavkov,MA-AL80L-247115-4

2 1A,.aM Schrack pojistka valcova C10x38 1A,aM

7 1N5408 dioda 1N5408,3A,1000V,S001882

4 2A,aM Schrack pojistka valcova C10x38 2A,aM

1 3TK2845-DB40 Siemens safety modul 3TK2845-DB40

2 4A,9G Schrack pojistka valcova C10x38 4A,9G

3.80 4Bx4 Draka Kabely YSLY-JZ 4Bx4

1 4kW,400VAC,9,2A motor Cantoni PSkg100L-4

3 16A,9G Schrack pojistka valcova C10x38 16A,gG

1 230VAC,0,27A motor Sunon DP200A

1 4700u/50V kondenzator ellyt. 4700u/50V

1 A1000-FIV3020-RE Omron,odruSovaci filtr A1000-FIV3020-RE

1 C/16/3 jisti¢ Merlin Gerin,C60N/C/25A/3

1 CA3LD SOS,S058764,konektor Hirschmann CA3LD

1 CA3LS S0S,5058765,konektor Hirschmann CA3LS

8.20 CMFM 4Bx2.5 CMFM 4Bx2.5

4.80 CMFM 4Dx0,5 CMFM 4Dx0,5

74.40 CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5

19 CYLY 4BAx0,5 CYLY 4BAx0,5

2.80 CYLY 4x0,5 CYLY 4x0,5

8 CYLY 7x0,5 CYLY 7x0,5

7.80 CYSY 3Cx1,5 CYSY 3Cx1,5

24.10 CYSY 4Bx1,5 CYSY 4Bx1,5

2.60 CYSY 5Cx0,75 CYSY 5Cx0,75

9.15 CYSY 5Cx4 CYSY 5Cx4

1 EK4 Weidmueller EK

1 F8A pojistka trubi¢kova 6,3x32mm, F8A

1 F.Al.DB.2150.ZA SOS, Arcotronics sit'filtr F.AI.DB.2150.ZA, 1,5A flexi

1 FF4115-3DN Pizzato FF4115-3DN

2 FPC.10 Schrack pojist.svorka 6,3x32 FPC.10

1 FR501 Pizzato FR501
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

;(rfl Typ Popis Vyrobce \C/:yesrlm.a

2 FR502 Pizzato FR502

2 FR993-D1M1 Pizzato safety switch FR993-D1M1

4 GV2AF01 Telemec prpoj.blok GV2AF01

1 GZ1AN11 Telemec pom.konttakty GZ1AN11

3 GZ1AN11 Telemech pom.konttakty GZ1AN11

1 GZ1M03 Telemech spousté¢ GZ1M03

1 GZ1M04 Telemech spousté¢ GZ1M04

1 GZ1MO05 Telemec spousté¢ GZ1MO05

1 GZ1M08 Telemech spousté¢ GZ1M08

1 HDC 04A KOLU 1PG11G kryt zasuvky Weidmueller,HDC 04A KOLU 1PG11G,1652500000

1 HDC 04A TOLU 1PGG kryt vidlice Weidmueller,HDC 04A TOLU 1PGG,1652470000

1 HDC HA 3FS zasuvka Weidmueller,HDC HA 3FS,1498200000

1 HDC HA 3MS vidlice Weidmueller,HDC HA 3MS,1498100000

1 HRC3/047 MURR HRC3/047-400VAC,10kW

1 IRC310/500KA LARM IRC310/500KA

1 JBC E2532-0903 Elektrokov,JBC E2532-0903, 53VA,230V/15V-1A,18V-2,1A

1 JBC E3260 - 051 Elektrokov,JBC E3260 - 051,210VA,400V/24V

1 JZA4 4P0 BAA OMRON J1000 JZA4 4P0O BAA

1 KBPC 1506 SOS KBPC 1506, 15A/600V faston, obj.¢.29174

1 LA1KN11 Telemecanique LA1IKN11

4 LA4 KE1B Telemec odru$.¢len LA4 KE1B

1 LBP-S60c Martinasek,lampa halogen LBP-S60c

4 LC1 D18BD, 7.5kwW Telemecanique styka¢ LC1 D18BD, 7.5kW

1 LC1K0910B7 Telemec LC1K0910B7

4 LC1K0910B7 Telemecanique LC1K0910B7

2 LiYCY 3Dx0,50 LiYCY 3Dx0,50

8 LiYCY 14x0,14 UNITRONIC,LiYCY 14x0,14

1 Line laser Provaznik-Line laser

1 MAHL-ABF/10EO0 fidici systém MAHL-ABF/10EQ

1 NVZ2R Obzor Zlin ovlada¢ NVZ2R

16 PDU2,5/4 Weidmueller PDU2,5/4

1 PDU2,5/4 modra Weidmueller PDU2,5/4 modréa

1 PE12 I-center,mustek rozbocovaci PE12 zeleny 12x16mm2

5 PPE2,5/4 Weidmueller PPE2,5/4
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

;(rfl Typ Popis Vyrobce \C/:yesrlm.a

2 PS5R-SC24 IDEC PS5R-SC24,230/24VDC,1.3A

2 Pgll vyvodka Pg11

4 RC3/022 MURR RC3/022,400VAC,5,5kW

11 RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL

3 SAK4 Weidmueller SAK4

1 SAK4 Weidmueller SAK4 modréa

7 SFR.4 Schrack pojist.svorka SFR.4

9 SJ2S-07L IDEC,relé SJ2S-07L

1 TO,2A pojistka trubi¢kova 5x20mm, T0,2A

3 T1A pojistka trubickova 5x20mm, T1A

1 T2,5A pojistka trubickova 6,3x32mm, T2,5A

3 T2A pojistka trubickova 5x20mm, T2A

8 VLO10 1P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 1P

1 VLO10 3P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 3P

1 VSN20 Obzor Zlin VSN20

1 XB5 AS8444 Telemecanique ovl.nouz.zast. XB5 AS8444 kompl.

1 XB5 AVB5 Telemecanique signalka XB5 AVB5 oranzova

1 YHT400/24 Czechmont,YHT400/24,100VA,

1 ZB5 AFDA Telemecanique ovl.otoény se zdamkem ZB5 AFDA

1 ZB5 AHO03 Telemecanique ovl.stiskaci ZB5 AHO3 zelena

2 ZB5 AZ009 Telemecanique spoj.dil ZB5 AZ009

3 ZBE101 Telecanique spin.jednotka ZBE101

48 ZDK1.5 Weidmueller ZDK1.5

4 ZDbU2.5 Weidmueller ZDU2.5

1 strojni dodavka Hytos prop.ventil PRM2-04,24VDC,0,8A

7 strojni dodavka Hytos ventil RPE3-04,24VDC/1,16A

1 strojni dodavka souc¢éast hydroagregatu

1 tlak.snimac soucast hydrauliky

1 zemnici svorka
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

Nazev Typ Popis Vyrobce lp;i(flte/

-WL11 (9.15) CYSY 5Cx4 CYSY 5Cx4 712
-WL12 (8.20) CMFM 4Bx2.5 CMFM 4Bx2.5 8
-WL14 (4.40) CYSY 4Bx1,5 CYSY 4Bx1,5 7/10
-WL15 (2.40) CYSY 4Bx1,5 CYSY 4Bx1,5 718
-WL16 (7.80) CYSY 3Cx1,5 CYSY 3Cx1,5 7115
-WL18A (7) CYSY 4Bx1,5 CYSY 4Bx1,5 7117
-WL19 (8.30) CYSY 4Bx1,5 CYSY 4Bx1,5 7/13
-WL31 (2.60) CMFM 4Dx0,5 CMFM 4Dx0,5 10
-WL34 (2.30) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 11
-WL36 (2.30) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 11
-WL37 (2.40) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 11
-WL47 (2.40) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 11
-WL50 (2.30) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 11
-WL51 (2.40) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 11
-WL52 (2.50) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 11
-WL101 (10.30)CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 9
-WL102 (8.50) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 9
-WL103 CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 11
-WS11 (8.60) CYLY 4BAx0,5 CYLY 4BAx0,5 8
-WS11A (10.40)CYLY 4BAx0,5 CYLY 4BAx0,5 8
-WS12 (8.70) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 10
-WS12A (2.50) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 10
-WS15 (9) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 10
-WS16 (8.80) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 10
-WS17A (7) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 10
-WS17B (2) CYLY 2Ax0,5 CYLY 2Ax0,5 10
-WS48 (8) LiYCY 14x0,14 UNITRONIC,LiYCY 14x0,14 10
-WS60 (8) CYLY 7x0,5 CYLY 7x0,5 8
-XB1A CA3LD S0S,5058764,konektor Hirschmann CA3LD 10
-XB1B CA3LS S0OS,S058765,konektor Hirschmann CA3LS 10
-AP strojni dodavka soucast hydroagregatu 11
-BQ9 IRC310/500KA LARM IRC310/500KA 10
-HL4 LBP-S60c Martinasek,lampa halogen LBP-S60c 9
-HL4A Line laser Provaznik-Line laser 9
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

Nazev Typ Popis Vyrobce lp;i(flte/

-M1 4kW,400VAC,9,2A motor Cantoni PSkg100L-4 8
-M2 0,12kw,400V,0,33A  EP Slavkov,3COA4-12HP1 7/11
-M3 1,8kW,400VAC,3,8A  EP Slavkov,MA-AL80L-247115-4 719
-M4 230VAC,0,27A motor Sunon DP200A 7/15
-M6 0,18kW,400VAC,0,65A motor Cantoni SKg 63-482 7/18
-M7 0,12kW,400VAC,0,42A motor Siemens 1LA7060-4AB10 7/13
-SQ1 FR993-D1M1 Pizzato safety switch FR993-D1M1 8
-SQ1A FR993-D1M1 Pizzato safety switch FR993-D1M1 8
-SQ2 FR501 Pizzato FR501 10
-SQ2A tlak.snimac soucast hydrauliky 10
-SQ4 FR502 Pizzato FR502 10
-SQ4A FF4115-3DN Pizzato FF4115-3DN 10
-SQ27 FR502 Pizzato FR502 10
-WL18B (2) CYSY 4Bx1,5 CYSY 4Bx1,5 7117
-XA1A HDC 04A KOLU 1PG11kyt zdsuvky Weidmueller,HDC 04A KOLU 1PG11G,1652500000 7/18
-XA1A Pgl1 vyvodka Pg11 7/18
-XA1A HDC HA 3FS zasuvka Weidmueller,HDC HA 3FS,1498200000 7117
-XA1B HDC 04A TOLU 1PGG kryt vidlice Weidmueller,HDC 04A TOLU 1PGG,1652470000 7/18
-XA1B HDC HA 3MS vidlice Weidmueller,HDC HA 3MS,1498100000 7117
-XA1B Pgll vyvodka Pg11 7/18
-XN zemnici svorka 7/4
-Y1 strojni dodavka Hytos prop.ventil PRM2-04,24VDC,0,8A 10
-Y2 strojni dodavka Hytos ventil RPE3-04,24VDC/1,16A 11
-Y3 strojni dodavka Hytos ventil RPE3-04,24VDC/1,16A 11
-Y3A strojni dodavka Hytos ventil RPE3-04,24VDC/1,16A 11
-Y9 strojni dodavka Hytos ventil RPE3-04,24VDC/1,16A 11
-Y11 strojni dodavka Hytos ventil RPE3-04,24VDC/1,16A 11
-Y12 strojni dodavka Hytos ventil RPE3-04,24VDC/1,16A 11
-Y13 strojni dodavka Hytos ventil RPE3-04,24VDC/1,16A 11
VD2 1N5408 dioda 1N5408,3A,1000V,S001882 11
VD3 1N5408 dioda 1N5408,3A,1000V,S001882 11
VD3A 1IN5408 dioda 1N5408,3A,1000V,S001882 11
VD9 1N5408 dioda 1N5408,3A,1000V,S001882 11
VD11 1IN5408 dioda 1N5408,3A,1000V,S001882 11
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT
Nazev Typ Popis Vyrobce lp;i(flte/
VD12 1N5408 dioda 1N5408,3A,1000V,S001882 11
VD13 1N5408 dioda 1N5408,3A,1000V,S001882 11
-Al MAHL-ABF/10EO fidici systém MAHL-ABF/10EQ 5/2
-A2 3TK2845-DB40 Siemens safety modul 3TK2845-DB40 8
-A9 JZA4 4P0 BAA OMRON J1000 8
JZA4 4P0 BAA

-C1 4700u/50V kondenzator ellyt. 4700u/50V 9
-FU1 VLO10 1P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 1P 9
-FU1 2A,aM Schrack pojistka valcova C10x38 2A,aM 9
-FU1A VLO10 1P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 1P 9
-FU1A 2A,aM Schrack pojistka valcova C10x38 2A,aM 9
-FU2 VLO10 1P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 1P 9
-FU2 2A,aM Schrack pojistka valcova C10x38 2A,aM 9
-FU2A VLO10 1P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 1P 9
-FU2A 2A,aM Schrack pojistka valcova C10x38 2A,aM 9
-FU3 FPC.10 Schrack pojist.svorka 6,3x32 FPC.10 9
-FU3 F8A pojistka trubickova 6,3x32mm, F8A 9
-FU3A FPC.10 Schrack pojist.svorka 6,3x32 FPC.10 9
-FU3A T2,5A pojistka trubi¢kova 6,3x32mm, T2,5A 9
-FU4 SFR.4 Schrack pojist.svorka SFR.4 9
-FU4 T2A pojistka trubi¢kova 5x20mm, T2A 9
-FU4A SFR.4 Schrack pojist.svorka SFR.4 9
-FU4A T2A pojistka trubic¢kova 5x20mm, T2A 9
-FU5 VLO10 1P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 1P 9
-FU5 4A,9G Schrack pojistka valcova C10x38 4A,gG 9
-FU6 VLO10 1P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 1P 9
-FU6 1A,aM Schrack pojistka valcova C10x38 1A,aM 9
-FU7 SFR.4 Schrack pojist.svorka SFR.4 9
-FU7 T1A pojistka trubi¢kova 5x20mm, T1A 9
-FU7A SFR.4 Schrack pojist.svorka SFR.4 9
-FU7A T1A pojistka trubickova 5x20mm, T1A 9
-FU8 VLO10 1P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 1P 7115
-FU8 1A,aM Schrack pojistka valcova C10x38 1A,aM 7115
-FU9 SFR.4 Schrack pojist.svorka SFR.4 8
-FU9 T1A pojistka trubic¢kova 5x20mm, T1A 8
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

Nazev Typ Popis Vyrobce lp;i(flte/

-FU10 VLO10 1P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 1P 9
-FU10 4A,9G Schrack pojistka valcova C10x38 4A,9G 9
-FU11 VLO10 3P Schrack pojist.odpina¢ VLO10 3P 8
-FU11 (3) 16A,9G Schrack pojistka valcova C10x38 16A,9G 8
-FU12 SFR.4 Schrack pojist.svorka SFR.4 9
-FU12 T2A pojistka trubi¢kova 5x20mm, T2A 9
-FU12A SFR.4 Schrack pojist.svorka SFR.4 9
-FU12A TO,2A pojistka trubickova 5x20mm, T0,2A 9
-KA1A RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 10
-KA1A SJ2S-07L IDEC,relé SJ2S-07L 10
-KA1B RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 10
-KA1B SJ2S-07L IDEC,relé SJ2S-07L 10
-KA2 RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 11
-KA2 SJ2S-07L IDEC,relé SJ2S-07L 11
-KA3 RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 11
-KA3 SJ2S-07L IDEC,relé SJ2S-07L 11
-KA3A RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 11
-KA3A SJ2S-07L IDEC,relé SJ2S-07L 11
-KA9 RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 11
-KA9 SJ2S-07L IDEC,relé SJ2S-07L 11
-KA11 RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 11
-KA11 SJ2S-07L IDEC,relé SJ2S-07L 11
-KA12 RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 11
-KA12 SJ2S-07L IDEC,relé SJ2S-07L 11
-KA13 RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 11
-KA13 SJ2S-07L IDEC,relé SJ2S-07L 11
-KA38 RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 11
-KA39 RJ2S-CL IDEC,patice RJ2S-CL 11
-KM1A LC1 D18BD, 7.5kW  Telemecanique styka¢ LC1 D18BD, 7.5kW 8
-KM1B LC1 D18BD, 7.5kW  Telemecanique styka¢ LC1 D18BD, 7.5kW 8
-KM2 LA4 KE1B Telemec odrus.¢len LA4 KE1B 11
-KM2 LC1K0910B7 Telemecanique LC1K0910B7 11
-KM3 LA4 KE1B Telemec odrus.clen LA4 KE1B 11
-KM3 LC1K0910B7 Telemecanique LC1K0910B7 11
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION Nazev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 RRAT

Nazev Typ Popis Vyrobce lp;i(flte/

-KM4A LC1 D18BD, 7.5kW  Telemecanique styka¢ LC1 D18BD, 7.5kW 8
-KmM4B LC1 D18BD, 7.5kW  Telemecanique styka¢ LC1 D18BD, 7.5kW 8
-KM5 LC1K0910B7 Telemec LC1K0910B7 11
-KM5 LA4 KE1B Telemec odrus.clen LA4 KE1B 11
-KM5 LC1K0910B7 Telemecanique LC1K0910B7 7117
-KM6 LA4 KE1B Telemec odruS.¢len LA4 KE1B 11
-KM6 LA1KN11 Telemecanique LA1IKN11 7115
-KM6 LC1K0910B7 Telemecanique LC1K0910B7 11
-P3 XB5 AVB5 Telemecanique signalka XB5 AVB5 oranzova 8
-Q1 VSN20 Obzor ZIin VSN20 714
-Q1 NVZ2R Obzor Zlin ovlada¢ NVZ2R 714
-QF2 GZ1AN11 Telemec pom.konttakty GZ1AN11 10
-QF2 GV2AF01 Telemec prpoj.blok GV2AF01 719
-QF2 GZ1M08 Telemech spousté¢ GZ1M08 719
-QF5 GV2AF01 Telemec prpoj.blok GV2AF01 7/18
-QF5 GZ1MO05 Telemec spoustéé GZ1M05 7/18
-QF5 GZ1AN11 Telemech pom.konttakty GZ1AN11 10
-QF6 GV2AF01 Telemec prpoj.blok GV2AF01 7/11
-QF6 GZ1AN11 Telemech pom.konttakty GZ1AN11 10
-QF6 GZ1M03 Telemech spousté¢ GZ1M03 7/11
-QF8 GV2AF01 Telemec prpoj.blok GV2AF01 7114
-QF8 GZ1AN11 Telemech pom.konttakty GZ1AN11 10
-QF8 GZ1M04 Telemech spousté¢ GZ1M04 7/13
-QF12 C/16/3 jisti€ Merlin Gerin,C60N/C/25A/3 8
-SA1A XB5 AS8444 Telemecanique ovl.nouz.zast. XB5 AS8444 kompl. 8
-SA2 (2) ZBE101 Telecanique spin.jednotka ZBE101 8
-SA2 ZB5 AFDA Telemecanique ovl.otoény se zamkem ZB5 AFDA 8
-SA2 ZB5 AZ009 Telemecanique spoj.dil ZB5 AZ009 8
-SB1 ZBE101 Telecanique spin.jednotka ZBE101 8
-SB1 ZB5 AHO03 Telemecanique ovl.stiskaci ZB5 AHO3 zelena 8
-SB1 ZB5 AZ009 Telemecanique spoj.dil ZB5 AZ009 8
-TR1 JBC E3260 - 051 Elektrokov,JBC E3260 - 051,210VA,400V/24V 9
-TR2 JBC E2532-0903 Elektrokov,JBC E2532-0903, 53VA,230V/15V-1A,18V-2,1A 9
-TR3 YHT400/24 Czechmont,YHT400/24,100VA, 9
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

Nazev Typ Popis Vyrobce lp;i(flte/

-Ul KBPC 1506 SOS KBPC 1506, 15A/600V faston, obj.¢.29174 9
-Uvl PS5R-SC24 IDEC PS5R-SC24,230/24VDC,1.3A 9
-Uv2 PS5R-SC24 IDEC PS5R-SC24,230/24VDC,1.3A 9
-W11 (2.10) 4Bx4 Draka Kabely YSLY-JZ 4Bx4 714
-W12 (1.70) 4Bx4 Draka Kabely YSLY-JZ 4Bx4 715
-W14 (2.80) CYLY 4x0,5 CYLY 4x0,5 8
-W15 (2.60) CYSY 5Cx0,75 CYSY 5Cx0,75 9
-W16 (2.20) CMFM 4Dx0,5 CMFM 4Dx0,5 8
-W17 (2) LiYCY 3Dx0,50 LiYCY 3Dx0,50 10
-X1 EK4 Weidmueller EK 713
-X1 (16) PDU2,5/4 Weidmueller PDU2,5/4 715
-X1 PDU2,5/4 modra Weidmueller PDU2,5/4 modréa 7/16
-X1 (5) PPE2,5/4 Weidmueller PPE2,5/4 7/11
-X1(3) SAK4 Weidmueller SAK4 713
-X1 SAK4 Weidmueller SAK4 modréa 713
-X1 (48) ZDK1.5 Weidmueller ZDK1.5 8
-X1 (4) ZDU2.5 Weidmueller ZDU2.5 8
-XPE PE12 I-center,mustek rozbocovaci PE12 zeleny 12x16mm2 713
-ZB1 A1000-FIV3020-RE Omron,odrusovaci filtr A1000-FIV3020-RE 8
-ZB2 HRC3/047 MURR HRC3/047-400VAC,10kW 718
-ZB4 RC3/022 MURR RC3/022,400VAC,5,5kW 7/10
-ZB5 RC3/022 MURR RC3/022,400VAC,5,5kW 7112
-ZB7 RC3/022 MURR RC3/022,400VAC,5,5kW 7119
-ZB8 RC3/022 MURR RC3/022,400VAC,5,5kW 7114
-ZB10 F.Al.DB.2150.ZA SOS, Arcotronics sit'filtr F.AI.DB.2150.ZA, 1,5A flexi 9
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION Nazev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 RRAT

Vn&jsi spoje Svorkovnice Vnit#ni spoje

Prvek Kabel Propojka  Svorkovnice Svorka Kabel Prvek
-XB1B 1 -WS17B:1 =PS-SQ27:2
-XB1B 2 -WS17B:2 =PS-SQ27:1
=PS-XA1B 1 -WL18B:1 =PS-M6:U
=PS-XA1B 2 -WL18B:2 =PS-M6:V
=PS-XA1B 3 -WL18B:3 =PS-M6:W
=PS-XA1B PE -WL18B:GNYE | =PS-M6:4
=PS-XN 1 =RM-XPE:12
-WL11:1 =RM-X1 1 -W11:1 =RM-Q1:1
-WL11:2 =RM-X1 2 -W11:2 =RM-Q1:3
-WL11:3 =RM-X1 3 -W11:3 =RM-Q1:5
-WL11:4 =RM-X1 4 =RM-X1:18
=RM-ZB10:4 -WL11:5 =RM-X1 5 =RM-XPE:1
=RM-X1 6 -W12:1 =RM-Q1:2
=RM-X1 6 =RM-KM1A:1
=RM-X1 7 -W12:2 =RM-Q1:4
=RM-X1 7 =RM-KM1A:3
=RM-X1 8 -W12:3 =RM-Q1:6
=RM-X1 8 =RM-KM1A:5
=PS-M2:U -WL14:1 =RM-X1 9 =RM-ZB5:U
=PS-M2:V -WL14:2 =RM-X1 10 =RM-ZB5:V
=PS-M2:W -WL14:3 =RM-X1 11 =RM-ZB5:W
=PS-M2:4 -WL14:GNYE =RM-X1 12 =RM-XPE:2
=PS-M3:U -WL15:1 =RM-X1 13 =RM-ZB4:U
=PS-M3:V -WL15:2 =RM-X1 14 =RM-ZB4:V
=PS-M3:W -WL15:3 =RM-X1 15 =RM-ZB4:W
=PS-M3:4 -WL15:GNYE =RM-X1 16 =RM-XPE:2
=PS-M4:2 -WL16:1 =RM-X1 17 =RM-KM6:54
=PS-M4:1 -WL16:2 =RM-X1 18 =RM-X1:4
=PS-M4:3 -WL16:GNYE =RM-X1 19 =RM-XPE:2
Investor: PEGAS-GONDA s.r.o. Vypracoval: Ing.Kopacek
Zakéazka: 12272/10 Schvalil:
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION Nazev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 RRAT

Vn&jsi spoje Svorkovnice Vnit#ni spoje

Prvek Kabel Propojka  Svorkovnice Svorka Kabel Prvek
=RM-X1 20 =RM-ZB7:U
=RM-X1 21 =RM-ZB7:V
=RM-X1 22 =RM-ZB7:W
=RM-X1 23 =RM-XPE:2

=PS-M7:U -WL19:1 =RM-X1 24 =RM-ZB8:U

=PS-M7:V -WL19:2 =RM-X1 25 =RM-ZB8:V

=PS-M7:W -WL19:3 =RM-X1 26 =RM-ZB8:W

=PS-M7:4 -WL19:GNYE =RM-X1 27 =RM-XPE:2
=RM-X1 28 =RM-QF12:1
=RM-X1 29 =RM-QF12:3
=RM-X1 30 =RM-QF12:5
=RM-X1 31 =RM-XPE:2

=PS-SQ2:2 -WS12:1 ¢ =RM-X1 33 =RM-FU3A:2

=PS-SQ2:1 -WS12:2 T =RM-X1 34

=PS-SQ2A:2 -WS12A:1 1 =RM-X1 35

=PS-SQ2A:1 -WS12A:2 =RM-X1 36 =RM-KA1A:Al

® —-RM-X1 37

=RM-X1 38 =RM-KA1B:Al

=PS-SQ4:1 -WS15:1 =RM-X1 39 =RM-A1:31.09

=PS-SQ4:2 -WS15:2 T =RM-X1 40

=PS-SQ4A:1 -WS16:1 l =RM-X1 41

=PS-SQ4A:2 -WS16:2 =RM-X1 42 =RM-KA1B:24

=PS-Y1:1 -WL31:1 =RM-X1 43 =RM-FU12A:1

=PS-Y1:3 -WL31:3 =RM-X1 44 =RM-X1:84

=PS-Y1:2 -WL31:2 =RM-X1 45 -W17:1 =RM-A1:16.+OUT
=RM-X1 46

=PS-SQ1:11 -WS11:1 =RM-X1 47 =RM-A2:Y41

=PS-SQ1:12 -WS11:2 ¢ =RM-X1 48

=PS-SQ1:21 -WS11:3 =RM-X1 49 =RM-A2:Y51

=PS-SQ1:22 -WS11:4 T =RM-X1 50

=PS-SQ1A:11 -WS11A:1 |. =RM-X1 51

=PS-SQ1A:12 -WS11A:2 1 =RM-X1 52 =RM-A2:Y42
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION Nazev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 RRAT

Vn&jsi spoje Svorkovnice Vnit#ni spoje

Prvek Kabel Propojka  Svorkovnice Svorka Kabel Prvek
1
=PS-SQ1A:21 -WS11A:3 é =RM-x1 53
=PS-SQ1A:22 -WS11A:4 =RM-X1 54 =RM-A2:Y52
-WS60:1 =RM-X1 55 -W14:2 =RM-SA1A:1
-WS60:2 =RM-X1 56 -W14:4 =RM-SA1A:3
-WS60:3 =RM-X1 57 =RM-A2:Y22
-WS60:4 =RM-X1 58 =RM-A2:Y12
-WS60:5 =RM-X1 59 =RM-KM6:61
-WS60:6 =RM-X1 60 =RM-KM6:62
=PS-Y2:Al -WL34:1 =RM-X1 61 =RM-KA2:14
=PS-Y2:A2 -WL34:2 ¢ =RM-X1 62 =RM-C1:2
=PS-Y3:Al -WL36:1 =RM-X1 63 =RM-KA3:14
=PS-Y3:A2 -WL36:2 ¢ =RM-X1 64
=PS-Y3A:Al -WL37:1 =RM-X1 65 =RM-KA3A:14
=PS-Y3A:A2 -WL37:2 ¢ =RM-X1 66
=PS-Y9:Al -WL47:1 =RM-X1 67 =RM-KA9:14
=PS-Y9:A2 -WL47:2 ¢ =RM-X1 68
=PS-Y11:A1 -WL50:1 =RM-X1 69 =RM-KA11:14
=PS-Y11:A2 -WL50:2 ¢ =RM-X1 70
=PS-Y12:A1 -WL51:1 =RM-X1 71 =RM-KA12:14
=PS-Y12:A2 -WL51:2 ¢ =RM-X1 72
=PS-Y13:Al -WL52:1 =RM-X1 73 =RM-KA13:14
=PS-Y13:A2 -WL52:2 ® —-RM-X1 74
=PS-AP:Al -WL103:1 =RM-X1 79 =RM-A1:26.26
=PS-AP:A2 -WL103:2 =RM-X1 80 =RM-KM6:A2
=PS-HL4:1 -WL102:1 =RM-X1 81 =RM-FU12:2
=PS-HL4:2 -WL102:2 =RM-X1 82 =RM-TR3:S_0V
=PS-HL4AH -WL101:1 =RM-X1 83 =RM-FU12A:2
=PS-HL4A:C -WL101:2 =RM-X1 84 =RM-UV1:.0V
=RM-XPE 1 =RM-X1:5
=RM-XPE 2 =RM-X1:16
=RM-XPE 12 =PS-XN:1
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

Vnéjsi spoje
Prvek Kabel

Svorkovnice

Propojka  Svorkovnice Svorka

VnitFni spoje
Kabel Prvek

RERNSE 1G0HD0
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION Nazev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 RRAT

ODKUD KABEL KAM
Ref. Zn Pristroj Svorka List/pole | Kabel Vodi € Potencial | Ref. Zn Pristroj Svorka List/pole
-WL11 1 L1 | =RM -X1 713
-WL11 2 L2 | =RM -X1 713
-WL11 3 L3 | =RM -X1 713
-WL11 4 N | =RM -X1 713
=RM -ZB10 4 9| -WL11 5 PE | =RM -X1 4 713
=RM -A9 U/iTl 8| -wWL12 1 =PS -M1 U/iTl 8
=RM -A9 VIT2 8 | -WL12 2 =PS -M1 VIT2 8
=RM -A9 WI/T3 8 | -WL12 3 =PS -M1 WI/T3 8
=RM -A9 PE_2 8 | -WL12 GNYE =PS -M1 PE_2 8
=PS -M1 4 8 | -WL12 S 4
=RM -X1 9 7/11 | -WL14 1 =PS -M2 9 7/11
=RM -X1 10 7/11 | -wWL14 2 =PS -M2 10 7/11
=RM -X1 11 7/11 | -wWL14 3 =PS -M2 11 7/11
=RM -X1 12 7/11 | -WL14 GNYE =PS -M2 12 7/11
=RM -X1 13 7/8 | -WL15 1 =PS -M3 13 718
=RM -X1 14 7/9 | -WL15 2 =PS -M3 14 7/9
=RM -X1 15 7/9 | -WL15 3 =PS -M3 15 719
=RM -X1 16 7/9 | -WL15 GNYE =PS -M3 16 719
=RM -X1 17 7/15 | -WL16 1 =PS -M4 17 7115
=RM -X1 18 7/16 | -WL16 2 =PS -M4 18 7/16
=RM -X1 19 7/16 | -WL16 GNYE =PS -M4 19 7/16
-WL18A 1 =PS -XAlA 7/17
-WL18A 2 =PS -XAlA 7/18
-WL18A 3 =PS -XAlA 7/18
-WL18A GNYE =PS -XAlA 7/18
=RM -X1 24 7/13 | -WL19 1 =PS -M7 24 7/13
=RM -X1 25 7/13 | -WL19 2 =PS -M7 25 7/13
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

ODKUD KABEL KAM

Ref. Zn Pristroj Svorka List/pole | Kabel Vodi € Potencial | Ref. Zn Pristroj Svorka List/pole
=RM -X1 26 7/13 | -WL19 3 =PS -M7 26 7/13
=RM -X1 27 7114 | -WL19 GNYE =PS -M7 27 7114
=RM -X1 43 10 | -WL31 1 =PS -Y1 43 10
=RM -X1 45 10 | -WL31 2 =PS -Y1l 45 10
=RM -XPE 2 713 | -\WL31 S PE 2

=PS -Y1l 3 10 | -WL31 3 =RM -X1 3 10
=RM -X1 61 11 | -WL34 1 =PS -Y2 61 11
=PS -Y2 A2 11 | -WL34 2 =RM -X1 A2 11
=RM -X1 63 11 | -\WL36 1 =PS -Y3 63 11
=PS -Y3 A2 11 | -\WL36 2 =RM -X1 A2 11
=RM -X1 65 11 | -WL37 1 =PS -Y3A 65 11
=PS -Y3A A2 11 | -WL37 2 =RM -X1 A2 11
=RM -X1 67 11 | -wL47 1 =PS -Y9 67 11
=PS -Y9 A2 11 | -WL47 2 =RM -X1 A2 11
=RM -X1 69 11 | -\WL50 1 =PS -Y11 69 11
=PS -Y11l A2 11 | -WL50 2 =RM -X1 A2 11
=RM -X1 71 11 | -WL51 1 =PS -Y12 71 11
=PS -Y12 A2 11 | -WL51 2 =RM -X1 A2 11
=RM -X1 73 11 | -WL52 1 =PS -Y13 73 11
=PS -Y13 A2 11 | -WLb52 2 =RM -X1 A2 11
=RM -X1 83 9 | -WL101 1 =PS -HL4A 83 9
=RM -X1 84 9 | -WL101 2 =PS -HL4A 84 9
=RM -X1 81 9 | -WL102 1 =PS -HL4 81 9

Investor: PEGAS-GONDA s.r.o. Vypracoval: Ing.Kopacek
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

ODKUD KABEL KAM
Ref. Zn Pristroj Svorka List/pole | Kabel Vodi € Potencial | Ref. Zn Pristroj Svorka List/pole
=RM -X1 82 9 | -WL102 2 =PS -HL4 82 9
=RM -X1 79 11 | -WL103 1 =PS -AP 79 11
=PS -AP A2 11 | -WL103 2 =RM -X1 A2 11
=PS -SQ1 11 8| -WS11 1 =RM -X1 11 8
=PS -SQ1 12 8 | -WS11 2 =RM -X1 12 8
=PS -SQ1 21 8 | -WS11 3 =RM -X1 21 8
=PS -SQ1 22 8 | -WS11 4 =RM -X1 22 8
=PS -SQ1A 11 8 | -WS11A 1 =RM -X1 11 8
=PS -SQ1A 12 8 | -\WS11A 2 =RM -X1 12 8
=PS -SQ1A 21 8 | -\WS11A 3 =RM -X1 21 8
=PS -SQ1A 22 8 | -WS11A 4 =RM -X1 22 8
=PS -SQ2 2 10 | -WS12 1 =RM -X1 2 10
=PS -SQ2 1 10 | -WS12 2 =RM -X1 1 10
=PS -SQ2A 2 10 | -WS12A 1 =RM -X1 2 10
=PS -SQ2A 1 10 | -WS12A 2 =RM -X1 1 10
=PS -SQ4 1 10 | -WS15 1 =RM -X1 1 10
=PS -SQ4 2 10 | -WS15 2 =RM -X1 2 10
=PS -SQ4A 1 10 | -WS16 1 =RM -X1 1 10
=PS -SQ4A 2 10 | -WS1l6 2 =RM -X1 2 10

-XB1A 1 10 | -WS17A 1 1

-XB1A 2 10 | -WS17A 2 2
=PS -SQ27 2 10 | -WS17B 1 -XB1B 2 10
=PS -SQ27 1 10 | -WS17B 2 -XB1B 1 10
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Vypracoval: Ing.Kopacek
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

ODKUD KABEL KAM
Ref. Zn Pristroj Svorka List/pole | Kabel Vodi € Potencial | Ref. Zn Pristroj Svorka List/pole
=PS -BQ9 10 10 | -WS48 BK =RM -Al 10 10
=PS -BQ9 11 10 | -WS48 BN =RM -Al 11 10
=PS -BQ9 3 10 | -WsS48 BU =RM -Al 3 10
=PS -BQ9 8 10 | -WS48 GN =RM -Al 8 10
=PS -BQ9 9 10 | -WS48 GND PE | =RM -XPE 9 713
=PS -BQ9 2 10 | -WS48 PK =RM -Al 2 10
=PS -BQ9 12 10 | -WS48 RD =RM -Al 12 10
=PS -BQ9 5 10 | -WS48 YE =RM -Al 5 10
=RM -XPE 2 7/3 | -WS48 S PE 2
-WS60 1 =RM -X1 8
-WS60 2 =RM -X1 8
-WS60 3 =RM -X1 8
-WS60 4 =RM -X1 8
=RM -X1 59 8 | -WS60 5 59
=RM -X1 60 8 | -WS60 6 60
=PS -XA1B 1 7/17 | -wL18B 1 =PS -M6 1 7117
=PS -XA1B 2 7/18 | -WL18B 2 =PS -M6 2 7/18
=PS -XA1B 3 7/18 | -wWL18B 3 =PS -M6 3 7/18
=PS -XA1B PE 7/18 | -WL18B GNYE =PS -M6 PE 7/18
=RM -X1 1 7/3 | -wWi11 1 =RM -Q1 1 714
=RM -X1 2 7/3 | -wi1i1 2 =RM -Q1 2 7/4
=RM -X1 3 7/3 | -wi1i1 3 =RM -Q1 3 7/4
=RM -Q1 2 7/5 | -wW12 1 =RM -X1 2 75
=RM -Q1 4 7/5 | -\wW12 2 =RM -X1 4 7/5
=RM -Q1 6 7/5 | -w12 3 =RM -X1 6 75
=RM -SA1A 2 8| -wi4 1 =RM -A2 2 8
=RM -SA1A 4 8 |-wi4 3 =RM -A2 4 8
=RM -X1 55 8 | -w14 2 =RM -SA1A 55 8
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

KABEL

ODKUD KAM

Ref. Zn Pristroj Svorka List/pole | Kabel Vodi € Potencial | Ref. Zn Pristroj Svorka List/pole
=RM -X1 56 8 | -W14 4 =RM -SA1A 56 8
=RM -FU4A 2 9 | -W15 BK(Cerna) D | =RM -Al 2 10
=RM -FU4 2 9 | -W15 BN(hnéda) C | =RM -Al 2 10
=RM -FU7 2 9 | -W15 BU(modra) A | =RM -Al 2 10
=RM -FU7TA 2 9 | -W15 GY(Seda) B | =RM -Al 2 10
=RM -XPE 2 713 | -W15 GNYE PE | =RM -Al 2 10
=RM -A9 AM 8 | -W16 1 AM | =RM -Al AM 10
=RM -A9 AC 8 | -W16 2 AC | =RM -Al AC 10
=RM -A9 Al 8 | -W16 3 Al | =RM -Al Al 10
=RM -A9 AC 8 | -W16 4 AC. | =RM -Al AC. 10
=RM -XPE 2 713 | -W16 S PE 2

=RM -Al 16.+OUT 10 | -W17 1 =RM -X1 16.+OUT 10
=RM -Al 16.00UT 10 | -w17 2 IM | =RM -X1 16.00UT 9
=RM -XPE 2 713 | -W17 S PE 2

Investor:
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION Nazev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 RRAT

ODKUD KABEL KAM
Umisténi (=+)  Pfristroj Znaceni Typ Délka Umisténi (=+)  Pfristroj
=RM -ZB10 -WL11 CYSY 5Cx4 9,15m =RM -X1
=RM -A9 -WL12 CMFM 4Bx2.5 8,2m =PS -M1
=RM -X1 -WL14 CYSY 4Bx1,5 4,4m =PS -M2
=RM -X1 -WL15 CYSY 4Bx1,5 2,4m =PS -M3
=RM -X1 -WL16 CYSY 3Cx1,5 7,8m =PS -M4

-WL18A CYSY 4Bx1,5 7,0m =PS -XA1A
=RM -X1 -WL19 CYSY 4Bx1,5 8,3m =PS -M7
=RM -X1 -WL31 CMFM 4Dx0,5 2,6m =PS -Y1l
=RM -X1 -WL34 CYLY 2Ax0,5 2,3m =PS -Y2
=RM -X1 -WL36 CYLY 2Ax0,5 2,3m =PS -Y3
=RM -X1 -WL37 CYLY 2Ax0,5 2,4m =PS -Y3A
=RM -X1 -wL47 CYLY 2Ax0,5 2,4m =PS -Y9
=RM -X1 -WL50 CYLY 2Ax0,5 2,3m =PS -Y1l
=RM -X1 -WL51 CYLY 2Ax0,5 2,4m =PS -Y12
=RM -X1 -WL52 CYLY 2Ax0,5 2,5m =PS -Y13
=RM -X1 -WL101 CYLY 2Ax0,5 10,30m =PS -HL4A
=RM -X1 -WL102 CYLY 2Ax0,5 8,50m =PS -HL4
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

KABEL

ODKUD KAM
Umisténi (=+)  Pfristroj Znaceni Typ Délka Umisténi (=+)  Pfristroj
=RM -X1 -WL103 CYLY 2Ax0,5 ---m =PS -AP
=PS -SQ1 -WS11 CYLY 4BAXx0,5 8,60m =RM -X1
=PS -SQ1A -WS11A CYLY 4BAx0,5 10,40m | =RM -X1
=PS -SQ2 -WS12 CYLY 2Ax0,5 8,7m =RM -X1
=PS -SQ2A -WS12A CYLY 2Ax0,5 2,5m =RM -X1
=PS -SQ4 -WS15 CYLY 2Ax0,5 9,0m =RM -X1
=PS -SQ4A -WS16 CYLY 2Ax0,5 8,8m =RM -X1

-XB1A -WS17A CYLY 2Ax0,5 7,0m
=PS -SQ27 -WS17B CYLY 2Ax0,5 2,0m -XB1B
=PS -BQ9 -WS48 LiYCY 14x0,14 8,0m =RM -Al
-WS60 CYLY 7x0,5 8,00m =RM -X1
=PS -XA1B =PS-WL18B CYSY 4Bx1,5 2,0m =PS -M6
=RM -X1 =RM-W11 4Bx4 2,1m =RM -Q1
=RM -Q1 =RM-W12 4Bx4 1,7m =RM -X1
=RM -SA1A =RM-W14 CYLY 4x0,5 2,80m ? | =RM -A2
=RM -FU7 =RM-W15 CYSY 5Cx0,75 2,60m =RM -Al
=RM -A9 =RM-W16 CMFM 4Dx0,5 2,2m =RM -Al
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PC|SCHEMATIC AUTOMATION

Nézev souboru: 600 CAMEL X skut_prov 1Z 272_10 MNRAT

ODKUD KABEL KAM
Umisténi (=+)  Pfristroj Znaceni Typ Délka Umisténi (=+)  Pfristroj
=RM -Al =RM-W17 LiYCY 3Dx0,50 2,0m =RM -X1

RERNSE 1G0HD0
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